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AUC = c(0.878, 0.824)
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Ħƚ Ǖŏʲƚ ųƚƚȘ ˙ɾɾǞȘǃ ŏ ȒȩƇƚȀ ɾǕŏɾ ȀȩȩǺɯ ȀǞǺƚ ɾǕƚ ǀȩȀȀȩʶǞȘǃࡈԨք  $ƚɟȘ	ԟք

ȀȩǃǞɾ	ԟք
 � քੁሗ

vȘɾƚɟɔɟƚɾŏɾǞȩȘ ȩǀ Ԩք ŏȘƇ ԟքࡐ
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�ųɯƚȘżƚ ȩǀ ƚʲǞƇƚȘżƚ ࡊ

vǀ ʶƚ ȩųɯƚɟʲƚ ŏ ɯɔƚżǞƚɯ ŏɾ ŏ ɔŏɟɾǞżʕȀŏɟ ȀȩżŏɾǞȩȘ ʶǕŏɾ Ƈȩƚɯ ɾǕŏɾ ɾƚȀȀ ʕɯࡐ

vǀ ʶƚ Ɔȧȗࢊɺ ȩųɯƚɟʲƚ ŏ ɯɔƚżǞƚɯ ŏɾ ŏ ɔŏɟɾǞżʕȀŏɟ ȀȩżŏɾǞȩȘ ʶǕŏɾ Ƈȩƚɯ ɾǕŏɾ ɾƚȀȀ ʕɯࡐ

ߜߠ



áƚʲǞɯƚƇ �ȩƇƚȀ

vǀ ʶƚ ŏȀȀȩʶ ǀȩɟ żɟʿɔɯǞɯࡈ ɾǕƚȘ Ԩք  $ƚɟȘ	Ԡք ԩք
ԩք  $ƚɟȘ	ԟք

ȀȩǃǞɾ	Ԡք
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 � քੁሗ
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